Vehiculos autbnomos: ¢a quién deben cuidar?

El afio 2007 marcé un hito en el desarrollo de vehiculos autdnomos con la primera prueba de
conduccion auténoma en entornos urbanos. Desde entonces, los vehiculos autonomos han recorrido
miles de kilémetros en condiciones reales. Es cierto que aun no se ha alcanzado de forma consistente
el nivel 5 de autonomia, donde el vehiculo puede operar en cualquier condicion y sin supervision. Pero
ya se utilizan vehiculos autdnomos en espacios controlados de forma habitual, y la investigacion para
lograr la automatizacidon completa sigue su curso en pro de beneficios como aumentar la eficiencia del
trafico, reducir la contaminacion y eliminar hasta el 90% de los accidentes.

Sin embargo, estos avances nos plantean dilemas éticos complicados. Uno de ellos, es como
debemos programar estos vehiculos frente a situaciones que implican dafio fisico a personas. Imagina
un escenario en el que un vehiculo autbnomo se enfrenta a una situacion de dafio inevitable y debe
decidir entre sacrificar a su propio pasajero o a varios peatones. Por ejemplo, si para no arrollar a un
grupo de peatones tiene que despefiar el vehiculo. ;Qué crees que deberia hacer este agente autbnomo?
¢Deberia priorizar la seguridad del pasajero o minimizar el dafio total, incluso si eso significa sacrificar
al pasajero?

Este dilema no es tedrico. Cuando haya millones de vehiculos auténomos circulando por
nuestras carreteras, este tipo de situaciones seran inevitables por estadistica. Fabricantes y legisladores
tendran que tomar decisiones sobre cdmo programar a los vehiculos autbnomos para tomar decisiones
que podriamos calificar como morales aun si el agente ejecutor pueda considerarse inocente.

Y no se trata solo de contar el nimero de posibles victimas. Otros ejemplos podrian ser que el
vehiculo deba evaluar parametros como la edad de los sujetos implicados, como cuando un nifio se
cruza en su camino corriendo detras de una pelota y esquivarlo pone en peligro a un anciano; o también
gue pueda evaluar probabilidades, como cuando decide virar hacia una pared para esquivar una
motocicleta porque la probabilidad de supervivencia es mayor para el pasajero del automovil que para
el motociclista.

Un complicacién mayor de este dilema es que la programacion de los vehiculos autbnomos
tendria que adecuarse a dos objetivos potencialmente incompatibles: no causar indignacién publica al
poner en peligro a los peatones, y no desanimar a los compradores que no quieren un coche que esta
dispuesto a sacrificarlos para cuidar de otras personas.

No es una situacion nada facil y me gustaria saber coémo afrontarias ti este escenario. ¢Crees
que los vehiculos auténomos deberian priorizar la seguridad de sus pasajeros o la de terceras personas?
¢ Estarias dispuesto a viajar en un vehiculo que no prioriza tu seguridad?



